
Данное руководство расскажет, как подключить ручку KG12 к джойстику BlackMamba MkIII. 

 

- Снимите нижнее основание 

- Отсоедините кабель из ручки от платы контроллера. 

- Кабель имеет 5 проводов и установлен в 6-контактный коннектор. 

- Извлеките черный, красный и зеленый провод из коннектора. 

- Установите красный, черный и зеленый провода в новый 4-пиновый коннектор как показано на 

фото. 

 

 

Распиновка: 

1 - Земля (черный) 

2 - не используется 

3 - Сигнал (зеленый) 

4 - Питание (красный) 

- Подключите 4-пиновый коннектор к разъему Left Board контроллера Мамбы. 

 

Если необходимо, обновите прошивку. Версия прошивки должна быть не менее 

1_79_0 http://ftp.vkb-sim.pro/Firmware/Mamba/_ ... 1_79_0.zip 

Конфигуратор для работы с этой прошивкой - 0.77.2.3 http://ftp.vkb-sim.pro/Programms/VKBDev ... 

77_2_3.zip 

Загрузите профиль, активирующий ручку KG12 

 BM_KG12_10b_v1_79_0.zip 

(1.18 КБ) 242 скачивания 

В данном профиле Мамба имеет 10 кнопок: 

3 кнопки - энкодер на корпусе 

7 кнопок - ручка KG12 

Не забывайте после загрузки профиля нажать кнопку "Set" для записи профиля в контроллер. 

Проверьте работу осей крена и тангажа Мамбы. При необходимости сделайте инверсию осей 

(параметр In на вкладке Logical axes ) и калибровку джойстика (кнопка Start Calibr на вкладке 

Tools)ю 

http://ftp.vkb-sim.pro/Firmware/Mamba/_BlackMamba_v1_79_0.zip
http://ftp.vkb-sim.pro/Programms/VKBDevCfg-C_0_77_2_3.zip
http://ftp.vkb-sim.pro/Programms/VKBDevCfg-C_0_77_2_3.zip
http://forum.vkb-sim.pro/download/file.php?id=3863
http://forum.vkb-sim.pro/download/file.php?id=3862&mode=view

